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Arboricultures fruitiéres >- _< Cultures en ACS, cultures portes graines, cultures légumiéres
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1. Detection et localisation des « accidents »
0 2. Déplacement de la plateforme de terrain et des foyers diinfestation
par survols aeriens
5. Positionnement des dispositifs
de lutte (pieges..)
3. Detection de tumuli
4. Creation de galeries artificielles
pour pose de pieges ou de rodenticide
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